KEETEC M CAN CANBUS MODUL - NAVOD NA POUZITI
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UPOZORNEN:: Pied mstalaa si pozorné prectete instrukce a doporu-
A éeni uvedené v navodu. Zafizeni musi byt nainstalované a pouzivané

vozidel s 12-voltovym elektrickym systémem a vybavenych CAN BUS datovou

pouziti. Neodbornym zésahem do zafizeni nebo jeho Upravou hrozi riziko
poskozeni samotného zafizeni nebo elektrické sité automobilu a ztrata zaruky.
Pro spravnou a bezchybnou ¢innost vyrobku doporuéuj instalaci svéFit

I
odbornému servisu.

POPIS SYSTEMU

KEETEC M CAN je modul uréeny pro motorovd vozidla vybavend datovou sbérnici
CAN BUS a 12V napdjecim napétim. Slouzi na pfevod digitélniho signdlu z datové
sbérnice na analogové vystupy, které vyuziva autoalarm pfi hlidéni vozidla. M

podporovanych vozidel.

I. ZADAVANI KODU VOZIDLA
Modul M CAN musite po instalaci do vozidla naprogramovat pro konkrétn{ vozidlo,

dla, ktery najdete v pfilozeném seznamu vozidel.

Postup zadani kédu vozidla

- v seznamu podporovanych vozidel vyberte kéd pozadovaného vozidla

- podrzte stlagené tlacitko na M CAN modulu nebo servisni tlagitko autoalarmu
(pokud je autoalarm pfimo propojeny s modulem) na 20 sek., dokud se nerosviti LED
dioda na modulu M CAN nebo na LED diodé se servisnim tlacitkem.

- pusfte servisni tla&itko. LED kontrolka zhasne. Programovéni je spuiténé

- stlaéte tlagitko tolikrdt, jakéd je hodnota prvniho &isla kédu vozidla (0=10stlageni).
Po kazdém stlageni LED dioda blikne. Po poZadovaném poétu stlaceni, LED dioda
rychlym blikanim potvrdi nastaveni prvniho &isla kédu vozidla.

- stejnym zpUsobem zadeijte druhé i ffeti &islo kédu vozidla.

- spravnost zadaného kédu vozidla a pfipojeni na CAN BUS sbérnici si ovéfite krét-

rychle blikd. Priblizné po 5sek. LED dioda zhasne.

- pokud jste zadali kéd vozidla, ktery neni v seznamu podporovanych vozidel, LED
dioda zdstane svitit. Odpojte modul od napdjeni. Po pfipojeni opét zadeijte kéd
vozidla.

tlagitko LED dioda

Il. NASTAVENI VYSTUPU RYCHLOSTI

Vystup rychlosti vozidla moZete nastavit jako impulzni nebo spinaci. Impulzni vys-
tup nastavite zaddanim kédu 911 (postup je stejny jako pfi zaddvani kédu vozidla)
a spinaci zaddnim kédu 912. Od vyroby je vystup nastaveny jako spinaci.

IMPULZNi - na vystupu nastaveném jako impulzni se objevuji impulzy podle

kujte.

SPINACI - na vystupu nastaveném jako spinaci se objevi trvaly impulz do rychlosti
10 km/h. Pokud rychlost stoupne nad 10 km/h, impulz z vystupu zmizi.

lll. NASTAVENIi MODULU

Modul M CAN je mozné nastavit zadd&nim ndsledujicich kédd (postup je stejny jako
pfi zaddvéni kédu vozidla).

kod 913 - zakdzani opakovani zamykaciho/odemykaciho impulzu. Po zamknuti/
odemknuti vozidla se na vystupu zamknuti/odemknuti objevi pouze jeden impulz
ikdyz budete tlagitka stldget opakované.

kéd 914 - povoleni opakovéni zamykaciho/odemykaciho impulzu. Po zamknuti/
odemknuti vozidla se na vystupu zamknuti/odemknuti objevi impulz po kazdém stla-
&eni tlagitek.

kod 915 - povoleni reaktivace zamykaciho impulzu. Pokud dojde k odemknu-
ti vozidla a neoteviou se z4dné dvefe, nékteré typy vozidel se samy automaticky
uzamknou. Povolenim této funkce se pfi automatickém zamknuti na vystupu zamknu-
ti objevi zamykaci impulz.

CAN ndm poskytuje informace o otevieni dvefi, zavazadlového prostoru, kapoty, |
zapnuti zapalovéni, odemknuti/zamknuti vozidla délkovym ovladagem. Podrobny
seznam analogovych vystupd najdete v dal3i asti ndvodu na pouziti. Pred instalaci
do vozidla si zkontrolujte kompatibilitu modulu M CAN podle pfilozeného seznamu

v kterém je modul namontovany. Modul nastavite zadanim trojmistného kédu vozi-

kym stlagnim servisniho tlagitka pfi zapnutém zapalovéni. LED dioda nepravidelng

rychlosti vozidla. Vystup je potiebné nakalibrovat pfi rychlosti 50km/h. Kdyz do-
séhnete na vozidle rychlost 50km/h, 5x stladte servisni tlagitko nebo tlacitko na mo-
dulu M CAN. Rychlost je nakalibrované. V pfipadé chybné kalibrace postup zopa-

| kéd 916 - zakézani reaktivace zamykaciho impulzu.

| kéd 917 - aktivovani funkce Info GPS. Aktivovdnim funkce se vystup otd&ek moto-
! ru zméni na vystup, ktery se zapne pokud dojde k otevieni dvefi nebo zapnuti zapa-
 lovéni pfi zamknutém vozidle pomoci ddlkového ovladage. Vystup vypnete stlacenim
! tlacitka otevieni nebo zavieni na délkovém ovladadi.

: kéd 918 - deakfivovani funkce Info GPS

v souladu s timto ndvodem. Zafizeni je uréené pro montaz do motorovych kéd 999 - RESET modulu na vyrobni nastaven

R g MO AV . . IV. POPIS VYSTUPU MODULU A JEJICH FUNKCE
sbérnici. ZaFizeni musi byt pfipojené na 12V a ukostiené zapornym pélem. :
Vyrobce ani prodejce nezodpovidaii za pfipadné skody vyplyvaijici z nespravné |
instalace, pouzivani, provozu nebo ovladani vyrobku odlisné od navodu na :

PIN FUNKCE VYSTUP POPIS FUNKCE
. Zamknuti vozidla pomoci
6 Zs’"z'i‘gl““ 13;2VA ((')";p”'kz) éﬁ fa) originalniho délkového
ozidla m > SeK. ovladace
. Odemknuti vozidla
Odemknuti +12V Impulz (&J\\ s . .
1 N q pomoci origindlniho dalkového
vozidla 100 mA (0.5 sek.) O % ovladace
LED +) & Vystup na LED diodu (pfi
2 N P y
dioda 3mA —H— programovani kédu vozidla)
Programovaci [ ] P .
10 tacitko (-) vstup e Programovani kédu vozidla
14 Motorovy ) staly Otevieni motorového prostoru
prostor 100 mA Y vozidla
7 Dvefni 6 staly Otevieni dvefi vozidla
kontakty 100 mA Y
4 Kostra ) Ukostfeni modulu (-)
13 Zavazadlovy (-) staly Otevfeni zavazadlového
prostor 100 mA Y prostoru vozidla
. +12V ‘1 . P
9 Zapalovani 500 mA staly @ Zapnuti zapalovani
Vystup je aktivni, pokud
spinaci vozidlo neprekroci rychlost
Rychlost ©) 10 km/h
12 .
vozidla 100 mA @
imoulzni Frekvencia impulzov je
P zavisla od rychlosti vozidla
3 Napajeni +12V %ﬁ Napajeni modulu +12V
modulu -
Otacky - - Vystup je aktivni, pokud otacky
motoru staly m motoru prekro¢i 500 ot/min.
) o L
5 Vystup je aktivni po otevieni
100 mA - ﬁ dvefi nebo zapnuti zapalovani
Info GPS spinaci " . " .
pfi zamknutém vozidle dalko-
vym ovladacem
vstup CAN BUS H (2-vodi¢ovy CAN BUS systém)
1 CANH I P vy Yt
vstup CAN BUS (1-vodicovy CAN BUS systém)
8 CANL vstup CAN BUS L (2-vodi¢ovy CAN BUS systém)
V. SCHEMA ZAPOJENIA

oranzovo/zeleny

§ vstup CAN H

oranzovo/hnédy AN | vstup CANL

Z7 | LED dioda
vystup (+) - 3mA (anoda)

Zapalovéni
vystup (+) - 500mA

Cerveny Napdijeni

+12V

Programovaci tlacitko
vstup (1)

fialovy

Zerny

KOSTRA

ODEMKNUTI
vystup (+) - 100mA

zeleny

)] [H] (<) (=) (&)

Otaeky motoru - vystup (-TOOmA]
(vystup je aktivni nad 500 ot./min

Info GPSJinfo GPS - vystup (-100mA)

[
9@ |@ Rychlost vozidla - vystup(-100mA)
QIEUEE Nty @ ZAMKNUTI

vystup (+) - T00mA

Kontakt zavazadlového prostoru
ﬁ vystup (-) - 100mA

Dvefni kontakty

vystup () - 100mA

Kontakt motorového prostoru

vystup (-} - 100mA

&erveno/bily

\:

bilo/&erny

zeleno/modry




